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17:15 Enrico Dini
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18:15 Roberto Naboni

N Roberto Naboni ricarcatoré in design'E&fﬁbﬁtazionale e Tra il 2008 eu |I201O ha co Iaborato come speaallsta in

fabbricazione digitale presso il Dipartimento di Tecnologia e modellazione 3D, con studi internazionali quali EMBT
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IL FESTIVAL PERCHE UN FESTIVAL? PERCHE |A |[PISA?
Il Festival Internazionale della Nonostante ['importanza strategica| |La ricerca italiana in robotica e
Robotica € un’iniziativa che si della rivoluzione della robotica all’avanguardia e I'industria della
rivolge a tutti; mira alla djffusione e della notevole presenza in robotica e dell’automazione sono
della conoscenza di questa Toscana e|in particolare a Pisa, anch’essetra le primissime al
disciplina jn tutti i suoilambiti e non esiste un evento in Italia in mondo, sia nella produzione di
applicazioni.|Dai robot industriali e cui I'innovazione tecnologica e la robot e macchine automatiche,
di servizio|ai/robot chirurgici, dalla riflessione culturale siano dotati di sia nel loro utilizzo. La Toscana,
domotica ai laboratori per bambini tale prominenza nella socjeta. in particolare Pisa, € un pplo
e ragazzi passando per convegni di eccellenza della robatica. La
sulla roboetica e sull’arte|questo regione vanta un sistema|di ricerca
Festival saralil palcoscenico dei in robotica attivo dai primi anni
robot '80, caratterizzato da una profonda
interdisciplinarita e riconasciuto
oggi come di assoluta valenza

internaziona

e.
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